第六届“天宫杯”研究生创新实验竞赛参赛队
	序号
	学号
	队长
	学院
	参赛项目名称
	指导教师

	1
	BX1401538
	武明建
	1
	海空两用太阳能四旋翼飞行器
	昂海松

	2
	BX1601501
	韦正涛
	1
	基于视觉伺服机械臂的非合作目标自动捕捉研究
	胡海岩

	3
	SX1601195
	徐哲
	1
	矢量动力自由翼模块及矢量动力飞行器
	郑祥明

	4
	SZ1601101
	冯卓群
	1
	可悬停多扑翼飞行器设计与试验
	郑祥明

	5
	SX1701187
	王浩
	1
	多功能新型“轮翼机”
	徐锦法

	6
	BX1502511
	颜诚
	2
	超声速砂粒对钛合金叶片材料表面冲蚀的试验研究
	陈伟

	7
	SX1502011
	马粮
	2
	“起发一体”无刷直流电机特性测试试验台
	毛建国

	8
	SX1602008
	邹松春
	2
	基于新型负泊松比内芯结构的汽车吸能盒多学科优化设计
	王春燕

	9
	SX1502008
	汪䶮
	2
	电动汽车转向与制动协调控制硬件在环测试台架开发
	魏民祥

	10
	SX1602011
	樊密丽
	2
	基于太阳能驱动的智能循迹小车的设计与开发
	赵万忠

	11
	BX1502501
	肖振
	2
	机械弹性车轮动态力学特性试验台架的设计与实现
	赵又群

	12
	SX1503219
	董琰彪
	3
	多光谱外科手术引导系统的设计与开发
	陈春晓

	13
	SX1603022
	彭福强
	3
	用于食品安全的声表面波射频识别与温度传感一体化系统
	陈智军

	14
	SZ1503012
	白坚
	3
	钢轨顶面缺陷电磁无损检测关键部件研发
	王平

	15
	BX1603011
	顾聪
	3
	纯电动飞行器用高速电机驱动器
	王晓琳

	16
	SX1603109
	陈文辉
	3
	基于合作目标的空地侦查攻击一体化系统
	吴庆宪

	17
	SX1603174
	张苗
	3
	复杂应用环境下基于人体运动模型辅助的行人导航定位技术研究
	熊智

	18
	SX1503198
	张天翼
	3
	基于深度感知的AGV多模态目标识别研究
	杨忠

	19
	SX1603153
	李晓萌
	3
	涵道喷气式共轴蝶形无人直升机
	浦黄忠

	20
	SZ1703008
	李磊
	3
	磁耦合共振远距离无线电能传输系统
	李开宇

	21
	BX1604005
	李黄炎
	4
	多功能有源电磁周期结构研究
	曹群生

	22
	SX1704007
	张静
	4
	基于嵌入式的智能目标检测系统
	卜刚

	23
	SX1505186
	周鑫
	5
	基于数字光投影原理的多材质三维打印技术
	戴宁

	24
	SX1505003
	郭月龙
	5
	针对铣削过程进行监测的智能刀柄系统设计
	何宁

	25
	SX1505132
	兰博文
	5
	形状记忆合金丝驱动的柔性机械臂
	王扬威

	26
	SX1605093
	潘天宇
	5
	基于物流运输的智能仓储AGV研发
	楼佩煌

	27
	SX1605076
	娄元帅
	5
	智能可控低温磨料射流加工装置
	孙玉利

	28
	SX1605017
	姜涛
	5
	机器人装配式光学三坐标3D测量仪
	程筱胜

	29
	SZ1605035
	李兆杰
	5
	基于双目立体视觉的咬合运动轨迹跟踪与仿真
	刘长毅

	30
	BX1606029
	张新磊
	6
	水泥生料品质自动化在线分析设备的设计和开发
	贾文宝

	31
	BX1506504
	王明智
	6
	基于电流发火的含能材料感度检测技术及系统开发
	陶杰

	32
	BX1506516
	陈洪宇
	6
	多功能金属构件激光增材制造
	顾冬冬

	33
	SX1606101
	王祎玞
	6
	表征辐照致非晶合金的微观结构变化的新型高通量计算方法
	杨亮

	34
	SX1507039
	江程鹏
	7
	复杂低空飞行态势随机影响仿真平台
	张洪海

	35
	SX1507012
	何洋
	7
	随机扰动下的不正常航班恢复优化系统开发
	朱金福

	36
	SZ1607019
	揭东
	7
	基于软件无线电的ADS-B收发一体机
	汤新民

	37
	SX1609040
	姚叶慧
	9
	网络舆情演化中意见领袖的识别研究
	李珊

	38
	SZ1511011
	陶怡然
	11
	南航无人机造型的艺术化展示
	熊炜

	39
	SX1615007
	刘琦
	15
	面向航天器内狭小空间的检测机器人
	戴振东

	40
	SZ1515001
	戴晟
	15
	太阳能跟踪控制装置
	黄护林

	41
	SX1615013
	罗斌
	15
	四足仿生机器人对称步态的动态稳定控制研究
	李宏凯

	42
	SX1615025
	史超
	15
	基于北斗定位的动态雾霾信息智能采集器
	闻新

	43
	SZ1715009
	王景琪
	15
	基于SOPC多核的高精度多传感器组合导航系统平台
	刘海颖

	44
	SX1615037
	石叶
	15
	基于干粘附技术的仿壁虎机器人全空间表面运动研究
	俞志伟

	45
	SX1615040
	李磊
	15
	基于激光与视觉数据融合的三维场景重建
	陈志明

	46
	BX1516505
	代成龙
	16
	脑控小车技术研究与实现
	皮德常

	47
	SX1716018
	张怀峰
	16
	Code Online 在线编程语言开发环境
	皮德常


